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1. Introducao

O sensor é um detector de veiculo de facil instalagdo e configuragcédo. Pode ser
utilizado com cancelas com barreiras retas, articuladas, grades. Também pode ser
usado para portdes automaticas para detectar presenca de pessoas e veiculos,
evitar acidentes. Aplicavel também em outros cenarios para automacao de acesso.

B Reconhecimento e distingdo precisos entre pessoas e veiculos

m Compativel com diferentes tipos de barreiras em sistemas de cancelas

B Integragao direta com o sistema de cancela, facil de instalar

B Alta durabilidade, vida util superior a 10 anos

B Sem necessidade de cortes no solo, baixo custo de manutencéao

B Imune a condigdes ambientais adversas como luz intensa, chuva, neve e

neblina
m Classificagéo IP67, estrutura selada a prova d’agua e poeira

Aplicagdes em condominios residenciais, estacionamentos, escolas e hospitais,
entradas de rodovias e pedagios etc.

1.1 Dimensoes do Produto

98mm

68mm

I

SN: 25081500001
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1.2 Parametros Técnicos

Nome do Parametro Simbolo | Minimo Tipico Maximo | Unidade
Tens&o de operagéo Vce 9 12 24 \'
Corrente de operagéo Icc - 30 - mA
Temperatura de operagéao Top -40° - 85° °C
Temperatura de armazenamento Tstg -55° - 125° °C
Frequéncia utrasénica fTx 79 - 81 KHz
Poténcia de saida (EIRP) Pout - 20 - dBm
Periodo de atualizagéo - - 75 - ms
Faixa de medicéo de distancia dRa 0.1 - 6 m
Resolugéo de distancia dRes - 0.16 - m
Precis&o de distancia dAcc - +0.04 - m
Faixa de medigéo de velocidade vRa -3.6 - 3.6 m/s
Resolugéo de velocidade vRes - 0.45 - m/s
Preciséo de velocidade VAcc - +0.11 - m/s
Largura de feixe horizontal (-6dB) WH - 100° - °
Largura de feixe vertical (-6dB) W - 30° - ¢
Grau de protegéo - - IP67 - -

SENSOR DE VEICULO
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1.3 Area de Deteccio

O sensor possui visualizagao de até 1,5m de altura em relagdo ao chao, com
projecao de 30°.
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2. Instalacao em diferentes cenarios

O sensor de veiculos é projetado para detectar a presenga ou passagem de
automoveis em diferentes cenarios de controle de acesso. Sua correta instalagao
garante maior seguranga, confiabilidade e integracdo com sistemas de
reconhecimento de placas (LPR — License Plate Recognition).

2.1 Controle de fechamento da barreira

Fixacao diretamente no corpo da cancela ou imediatamente apés ela.
Funcgao: detectar a passagem completa do veiculo.

Apds a deteccao, o fechamento é retardado entre 0 a 6 segundos (ajustavel).
Evita que a barreira atinja veiculos ou pedestres em transito.

walsAs bupjied

0,7m

A instalagdo no gabinete da cancela deve manter distancia >20cm da barreira.
Recomendacgoes de Altura de Instalagao

Altura ideal geral: entre 0,6 m e 1,0 m em relagdo ao solo.

Veiculos de passeio: recomendado entre 0,7 me 0,8 m.

Veiculos de grande porte (caminhdes): recomendado até 1,0 m.

A escolha da altura deve considerar o perfil predominante da frota que utilizara
0 acesso.
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2.2 Disparo de leitura da camera LPR

O sensor pode ser instalado a aproximadamente 2 metros antes da barreira (ou
cancelas automaticas).

Funcao: detectar a presenca do veiculo e acionar a camera LPR para realizar a
leitura da placa

Vantagem: garante que a camera somente processe quando ha veiculo em
frente, evitando leituras desnecessarias.

2.3 Validagao conjunta com a camera LPR

Instalagdo a cerca de 2 metros a frente da camera LPR, liga relé da camera e
sensor do veiculo em série para disparar abertura da cancela. Assim a abertura da
barreira ocorre somente quando dois sinais coincidem:

1. A camera LPR realiza a leitura da placa autorizada, aciona relé por 20s

2. O sensor confirma a presenca do veiculo, aciona relé e abre cancela.

Vantagem: reduz drasticamente o risco de abertura indevida.

Area de deteccio
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2.4 Aplicacao em clausura em dupla autenticagao

Em condominios ou dareas com duas cancelas sucessivas ou portoes
automaticos, o sensor pode ser instalado na zona de clausura para detectar veiculo.
Quando ha veiculo dentro da area de clausura, o sensor bloqueia temporariamente
a leitura de novos veiculos pela camera LPR, impedindo a abertura da primeira
cancela para carros seguintes. Garante maior seguranga, evitando que multiplos
veiculos acessem sem autorizagao.

7m
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3. Conectores e Ligacao

O sensor pode ser alimentado por uma tensido continua entre 9 a 24V DC.
Recomenda-se que a alimentacdo seja feita por uma fonte independente. E
expressamente proibido o uso de alimentagao 220V AC, pois perdera a garantia
do produto.

A saida do sensor é um contato seco, suportando no maximo 36 V e 50 mA de
corrente. Esta saida deve ser utilizada exclusivamente para acionamento de
cancelas ou para o disparo de captura de cameras.

! Atencgdo: nao utilize esta saida para acionar diretamente cargas de alta
poténcia, como portdes elétricos ou outros equipamentos, sob risco de danificar o
dispositivo. Para o controle de dispositivos com maior consumo, € indispensavel o
uso de um relé intermediario.

O cabo para ligacédo do sensor possui um diametro de @6mm com 6 fios, cada
um com J0,51mm de didmetro. Na tabela abaixo, estdo as conexdes respectivas
de cada fio.

Cor Funcao Explicacao
Vermelho Alimentacao DC+9V ~ 24V
Preto GND ov
Laranja COM Conecte a entrada de comando da
Amarelo NA cancela separados (36V 50mA Max)
) . ] . Pressione para acessar modo de
Verde e Cinza Botao de Configuracao . N
configuracao
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3.1 LEDs de Indicagao

O sensor possui dois LEDs de indicagao quando esta energizado:

Cor Definicao Estado Explicagao
Apagado Problema
Vermelho Indicacdo de autoteste
Aceso Normal
Apagado Sem alvo
Verde Indicacdo de alvo
Aceso Com alvo

Ao ser energizado, o LED vermelho pisca 3 vezes e depois se mantém
aceso. O LED verde acendera e se mantera aceso quando identificar um alvo. Ele
acende piscante enquanto o sensor esta sendo calibrado (ver item 4. Calibragao).

4. Configuracao

O sensor possui alguns parédmetros de configuragao que podem ser alterados
via Bluetooth, por aplicativo. Escaneie o codigo QR para baixar o App em seu
celular.

Download para iOS Download para Android

Apos instalado, vocé localizara o seguinte aplicativo:

- 79GEAH
- Sensor Assistant
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O aplicativo vai precisar das Permissdes para acessar as fung¢des Bluetooth e
Localizagao para se conectar a um sensor. Certifique-se de que elas estao
ativadas e com as permissdes para o App habilitadas.

Localizacao e Bluetooth devem estar ativados para conexdo com o sensor

A tela inicial do aplicativo estara em Chinés. Vocé pode mudar para Inglés pelo
icone no canto superior esquerdo do app.

Connection

XR.X.XX. XX

Av. Morumbi, 8411 62 andar

SENSOR DE VEICULO Fone: (11)3805-3213
Manual Pratico de Instalagdao e Configuragao - Rev.3 alphadigi@alphadigi.com.br



A ALPHADIGI ALPHADIGI BRASIL LTDA

www.alphadigi.com.br

41 Menu “Busca”

O Bluetooth do sensor ativa quando
ele é energizado, e desativa sozinho
XR.X.XX. XX apos 10 minutos de inatividade.

Connection

Certifique-se que a Localizagao e
Bluetooth estdo ativados, e clique em
“Search” para realizar a busca de
dispositivos proximos.

TR Right detection range.

¢

Il XRR_BC8D(-48db)
The barrier radar turns off Bluetooth after 10

Q Search
minutes of disconnection, but can be

reactivated by pressing the harness button. ll XRR_BC8D(-48dh)

Find Basic Tag More

Selecione o dispositivo encontrado e clique em “Connect”. O app ira sincronizar
com o sensor e realizar a leitura de parametros.

No canto superior direito, € possivel ver o modelo do sensor que foi pareado
(XR.X.XX.XX).

SENSOR DE VEICULO Av. Morumbi, 8411 62 andar
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4.2 Menu Basico

. , _ 14:30 v O 3@ = &
O Menu Basic fornecera a leitura

dos parametros do sensor. A primeira Basie Usnigutation

leitura de paréametros sera efetuada XR.3.19.133
assim que ele for conectado.
Distancia de detecg¢do (Foward Forward mngef  2,5Mm >
range). vari m a 10m. Dev

ange) .a. a de 0,3m a 10 eve Rod down delay:  1s >
ser definida de acordo com o
tamanho da pista. Recomenda-se H -Vehicl e

o P uman- e,lce Indistinguishable >
utilizar o mesmo tamanho que o distinction:
comprimento da haste. Barrierrod ]

location® unconfigured >

Atraso do relé (Rod down delay):
define o atraso para desativacdo do Barrierrod type:  unconfigured D
relé apds passagem de veiculo,

determinando tempo para Read
fechamento da cancela. Varia de Os
(fechamento automatico) a 5s.

Write

Adjust Dynamic

Distingdo entre veiculo e humano
(Human-Vehicle distinction): permite
configurar atuagado do sensor diante
de presenca humana.

Factory data reset

e [ndistinguishable: relé aciona para
veiculos e pessoas;

e Strong distinction: relé aciona
exclusivamente para veiculos. Ver Find Basic Tag More
mais detalhes ao final deste

manual. Parametros de fabrica

Localizagao da barreira (Barrier rod location): deve ser definida em esquerda (left)
ou direita (right).

Tipo de barreira_(Barrier rod type): deve ser definida como reta (straight) ou cerca
(fence). A opgao “cerca” deve ser selecionada quando ha itens adicionados a haste,
como placas, suportes (pé de apoio), etc.
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Apo6s toda mudancga de parametro, sera solicitada uma calibragdo. Recomenda-
se realizar uma nova calibragdo apos toda mudanga no ambiente de instalagéo do
sensor, como novo posicionamento, adigdo de objetos na area de detecgao, etc.
Ver Item 5.

Em caso de problemas no funcionamento do sensor, efetuar uma restauragao
de fabrica pelo botdo “Factory data
reset” e reiniciar configuragodes.

Target Display

XR.5.20.118

Relay: | Off Target: ([ No

4.3 Menu Tag

No Menu Tag, ¢é possivel
visualizar um grafico com a posigao de 6
alvos identificados pelo sensor, assim
como o tipo de alvo (Humano ou 5-
Veiculo, em caso de massas metalicas)
e o estado do relé (On ou Off).

Pode ser utilizado para averiguar cll
funcionamento da area de detec¢ao do
sensor, bem como identificar se esta i
ocorrendo alguma interferéncia de alvo
pelo sensor, quando ele esta acionado

Relay: - Target: -
7 |

) - Cumulative Display Cope LOG

Relay: (HEEED Target: [ Humanl

25 20 A5 A0 405 00 05 10 1.5

E470:X=0.1¥=2.1V=0.0,5NR=52.0 Find Basic Tag More

Na linha de cima, aparecem o

estado do relé, e a identificagcdo do tipo de
alvo.

Na linha de baixo, a identificacdo de
‘ frrefamapese fo coordenadas em linha de log de cada um
o e e e o e | dos alvos.

BE#50:X=-1.1Y=0.7,V=0.0,SNR=58.0
B#71:X=0.1Y=2.1V=0.0,SNR=52.0
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44 Menu “Mais”

More

2 @D

=+ Advanced Configuration

(*) Firmware Upgrade

Q Commands input
Instructions
@ Exit

Find Basic Tag

XR.X.XX.XX

vV NV WV

More

No Menu More estao localizadas as
demais configuragdes do sensor,
incluindo Configuragbes Avancadas,
Atualizacdo de Firmware, Entradas de
Comando e Manual oficial do
fabricante.

Alteragbes nestes menus nao sao
recomendadas sob circunstancias
comuns e se o sensor esta funcionando
corretamente. Somente as efetue com
orientagao de um profissional treinado.

Mudangas nos parédmetros de
configuragdo avangados exigem uma
recalibragao dinamica.

SENSOR DE VEICULO

Av. Morumbi, 8411 62 andar
Fone: (11)3805-3213

Manual Pratico de Instalagdao e Configuragao - Rev.3 alphadigi@alphadigi.com.br



A ALPHADIGI ALPHADIGI BRASIL LTDA

www.alphadigi.com.br

4.5 Configuragoées Avancgadas

< Advanced Configuration Atencdo: realizar configuracdes
avancadas somente sob orientacdes
de profissional treinado. Estas
configuragcdes podem gerar
problemas na eficiéncia do sensor.

Detection

direction: Two-way

Radial blind area: 0.0m
Direcdo de deteccao:

Pode ser configurada como
bidirecional, direita — esquerda ou
esquerda — direita.

Area cega radial:

Area logo a frente do sensor que

0 sensor vai ignorar. Varia de 0 a 2

Rod left area: 0.0m

Rod right area: 0.0m

Roddownarea: 1.2m

Sensitivity: Lowest metros.
Lado esquerdo da barreira:
Relay output Open Define qual espaco ha a esquerda

do sensor.
Lado direito da barreira:

Define qual espaco ha a direita do
sensor.

Altura da barreira (fechada):

Define a altura abaixo da barreira.

v oV VNV NV NV NV WV

LR detection range:L:1m/R:1m

Sensibilidade: Altera a sensibilidade de trabalho do sensor.

Modo de trabalho do relé: Modifica o contato do relé entre Normal Aberto (Open)
ou Normal Fechado (Closed). Padréao de Fabrica: Open

Area de deteccdo Esquerda-Direita: Define quantos metros para cada lado do
sensor tera a area de deteccdo. Alterna entre 0,5m a 1,0m.

Em caso de alguma configuragé&o causar problemas no funcionamento, efetuar
uma restauracgao de fabrica (Factory data reset, ver item 4.2).
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4.6 Entrada de Comandos

Atencao: utilizar esta fungdo apenas sob orientagcdes do fabricante.

Modo de Passagem Rapida no radar antiesmagamento:

Este capitulo orienta o instalador sobre como ativar o Modo de Passagem
Réapida, que reduz o tempo de delay para o fechamento do portdo apés a detecgao
de um veiculo.

1. Funcionamento Padrao vs. Modo de Passagem Rapida

e Funcionamento Padrdo: Por segurancga, apds a passagem de um veiculo, o
radar aguarda até 5 segundos antes de enviar o comando para fechar o
portdo. Este delay é crucial para prevenir que a barreira (haste) baixe sobre
o veiculo, causando danos.

e Modo de Passagem Rapida: Em locais com trafego intenso e frequente de
veiculos, este delay pode reduzir a eficiéncia do fluxo. O Modo de Passagem
Rapida ajusta esse tempo de delay para zero segundos, permitindo um
fechamento quase imediato do portdo apdés a passagem do veiculo,
maximizando assim a eficiéncia operacional.

2. Instrugdes de Configuracdo via Aplicativo (APP)
Para ativar este modo, siga os passos abaixo:

Acesse o0 aplicativo de configuragao do radar no seu smartphone. Navegue até
0 menu avangado denominado "Commands Input" (Entrada de Comandos).

More

XR.3.19.133

= Advanced Configuration )

e

Send Commands

> aabb03028a8a010000000000ccdd

@ Firmware Upgrade

$? Commands input

Instructions

® Exit

Cancel

AV VBV
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Neste campo, inserir exatamente o seguinte comando hexadecimal:
aabb03028a8a010000000000ccdd

Clique em “Enviar” (ou “Send”). Ap6s enviar o comando, o LED vermelho do
radar piscara trés vezes, e o radar respondera com a seguinte string de confirmagao
para App:

AAF1,0A,01,BB

IMPORTANTE: - Versao de Software

A funcionalidade Modo de Passagem Rapida estara disponivel apenas para
radares com versao de firmware 3.19.33 ou superior.

Para desabilitar essa funcéo, enviar comando:
aabb03028a8a000000000000ccdd

Reducao do Tempo de Protecao para Pedestres

O sensor possui um tempo padrao de protegdo de pedestres de 8 segundos,
que atua quando o sensor € configurado para ignorar pedestres em “Human-
Vehicle distinction”. Mesmo configurado para “Strong distinction”, o relé se mantera
acionado se houver passagem de pessoa dentro de 8 segundos apos passagem
de um veiculo.

Para ajustar o tempo de protecao de pedestres de 8 segundos para 1 segundo,
inserir exatamente o seguinte comando hexadecimal:

aaaa0002ad010001000000005555

A confirmagéao de “bem-sucedido” seguira no mesmo padrao ja estabelecido:
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5. Calibracao

A calibragao do sensor é essencial para automacao correta da cancela. Deve
ser realizada para sensibilidade do sensor em relagdo ao ambiente e sua area de
detecgédo, de acordo com os parametros configurados.

5.1 Calibragcao Simples

A calibragdo ambiente é realizada pelo botao “Adjust”.

Adjust

1. Please lift up the railing and
remove excess objects before
environment calibration.

2. Please make sure no objects
get into or leave the concerned
area during the calibration process,
or the environment calibration
should be performed again.

cancel confirm

Toda vez que for configurado e
salvo um novo parédmetro no sensor,
também sera solicitada uma calibragao
ambiente para o sensor, que redirecionara
para o procedimento “Adjust’” descrito
acima.

1. Abra a cancela para a barreira ficar
na posicao vertical, e remova todos os
objetos em excesso na pista antes de
efetuar a calibracdo ambiente.

2. Garanta que nenhum objeto, pessoa
ou veiculo entre ou saia da area de
deteccdo do equipamento durante o
processo de calibragdo, ou sera
necessaria nova recalibragao.

3. Clique em “confirm” para
efetuar a calibragdo. A calibragao
estara completa quando o LED verde
parar de piscar.

Dynamic Calibration step1

The type of barrier rod is detected
as "straight rod". Please conduct
environmental calibration to ensure
the normal operation of radar.

cancel Adjust

SENSOR DE VEICULO
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Quando finalizado processo de calibragdo, podem aparecer as seguintes
mensagens:

Dynamic Calibration step1
Adjust

Failed to calibrate the dynamic
environment, please check the
radar.

Succeeded to calibrate .

confirm
confirm

Exito na calibragao. Falha na calibragdo. Verifique as ligagdes
Sensor pode comegar a ser e configuragdes do radar, reavalie o
utilizado normalmente. ambiente e reinicie a calibracdo

5.2 Calibragao Dinamica

A Calibracdo Dindmica deve ser efetuada quando existem no ambiente
objetos metalicos que entrem na area de detecgc&o do sensor e que possam aciona-
lo, como descanso para barreiras compridas, placas de sinalizacio, etc.

Para que eles nao causem interferéncia durante o funcionamento da
cancela, executa-se uma calibragao dindmica para que o0 sensor nao acione para
estes objetos em especifico.

Passo 1: Prepare o ambiente

Step 1: Prepare

Remove debris in the lane, ensure Remova objetos e detritos da pista, e
that there are no interference certifique-se que nao tera interferéncias de
targets such as pedestrians and , .
vakielas i fhe ratar dbtectian alvos como pedestres e veiculos na area de

range (the left and right sides of the detecgdo do sensor (considere uma area

radar are 2.0m rectangular areas), t | de 2 t da direit

and the barrier rod is in the ground retangular ae metros da diréita para a

state. Click "Next" after completion. esquerda do sensor que deve ficar livre).

A barreira da cancela deve estar na posig¢ao
“fechada”.

Apos completar processo, clique em “Next”
para avancgar.

cancel
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Step 2: takeoff and landin
Passo 2: Abertura e Fechamento P calibration 9

2. Remote control barrier rod take
off and land 5 times each, or more

Remotamente, abra e feche a cancela 5 than 5 times, click "Next" after
vezes ou mais. Toda vez que a barreira completion.

f (Note: After falling to the bottom of
echar, aguarde 3 segundos antes de the rod to stop 3 seconds before

abrir novamente. lifting the rod)

Ap6s completar processo, clique em
“‘Next” para avancar.

Passo 3: Calibragao levantando barreira

Step 3: Lifting rod calibration

Lift the barrier rod remotely and

keep it raised. Click "Next" when
finished. Abra a cancela remotamente e mantenha

ela aberta.

Clique em “Next” quando finalizar.

Step 4: Calibration is complete
Passo 4: Calibragcao completa
The calibration is complete, the
remote control barrier rod is
lowered, and the radar can be used
Apds o LED verde apagar, a calibragao normally.

esta completa. Feche a cancela
remotamente. O sensor estara pronto
para uso.
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6. Notas

Certifique-se se todos os fios estdo ligados corretamente antes de

energizar o equipamento, com alimentag¢ao DC entre 9V ~ 24V. Nao pode

ultrapassar 24V.

Averiguar se fonte esta com tensdo < 24VDC. Se n&o, € recomendado

ajustar a fonte para 23,8VDC.

Teste o funcionamento do equipamento antes de deixa-lo em uso:

a. Se quando energizado, o LED vermelho pisca 3 vezes

b. Se o LED verde fica apagado quando ndo ha pessoas ou veiculos na
area de deteccdo do sensor, a barreira estando levantada ou
abaixada

c. Se quando a barreira esta aberta, quando pessoas ou veiculos
entrarem na area de deteccéo do sensor, o LED verde vai acender, e
quando os alvos sairem da detecgéo do sensor, o LED verde apaga
e a barreira fecha

d. Se com a barreira fechada, o LED acende quando uma pessoa entra
na area de detecgdo, e apaga quando a pessoa sai da area de
deteccao

V. Se ocorrerem mudangas na posicdo da instalagdo, no ambiente ou
barreira apds calibragado, o sensor deve ser recalibrado.
V. A Localizagao e Bluetooth obrigatoriamente devem estar ligados, e com
permissdes habilitadas para usar o app de configuragao.
VI.  Apds 10 minutos de inatividade, o Bluetooth do sensor desativa sozinho.
VIl. Em caso de comportamentos incomuns, efetuar restauracédo dos padrdes
de fabrica do sensor, e recomegar uma nova configuragdo (efetuar
calibragao dindmica se necessario, ver item 5.2)
VIll. Sempre efetue uma calibracdo antes de deixar o equipamento em
funcionamento. Ver item 5.
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